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Введение.

Противоминное обеспечение действий железнодорожных войск эффективно при комплексном использовании всех способов минной разведки и прогнозирования минной обстановки.

Практика противоминного обеспечения действий войск при выполнении задач в Чеченской республике показывает, что применение технических средств поиска мин и взрывоопасных предметов (ВОП), а также визуальный поиск не обеспечивают в полной мере необходимой степени противоминной безопасности.

Практика показывает необходимость более широкого использования вспомогательных способов поиска мин, фугасов, ВОП.

В частности речь идёт о так называемом «биофизическом» или «биолокационном» способе поиска ВОП.

В этой работе коротко излагаются научные основы «биофизического» способа, методики  обучения личного состава, предлагаются варианты применения этого способа на практике для прогнозирования минной обстановки, поиска мин, ВОП, линий управления фугасами и т.п., а также некоторые предложения по практическому использованию этого метода в различных сферах деятельности войск, требующие теоретических и экспериментальных исследований, могут в последствии иметь важное практическое значение.

Общие положения.

Чтобы освоить предлагаемые методики работы или создавать свои, необходимо иметь некоторые научные представления, на которых базируется «биофизический» метод. Подробное обоснование их с доказательствами и примерами займёт очень большой объём и для приобретения практических навыков в работе не требуется. Поэтому здесь они излагаются в виде сильно упрощённых постулатов и правил, цель которых - быть доходчивыми и понятными. Эти представления, имея тысячелетние исторические корни, только начинают обретать научный статус и сильно отличаются от многих ортодоксальных и классических научных представлений, господствующих на сегодняшний день. Поскольку нам важна практическая сторона вопроса, достаточно и необходимо осознать и принять на веру некоторые мировоззренческие и философские представления и ими руководствоваться для начала с целью освоения методик работы. 

Эти преставления таковы.

1. Мир материален. Споры о том, что первично, а что вторично бессмысленны, так как сознание, а следовательно мысль и слово как продукт сознания также материальны.

2. Материя в первооснове своей есть энергия. Например, световой поток уже имеет двойственную природу, то есть ведёт себя как электромагнитная волна и как поток частиц одновременно, а если «разбить» любой предмет «по кирпичику», то мы в конечном итоге придём к тому, что привычная нам «вещественность» исчезает и остаётся лишь определённым образом организованная энергия. Например, различные сочетания элементарных частиц являются первоосновой атомов различных типов.

3. Эти элементарные энергетические «первокирпичики» не только «строительный материал», но и носители информации, причём не какого-то конкретного «куска», а всей информации о мировоззрении. Упрощённый пример – молекула ДНК – как носитель части генетического кода человека. И эта информация не имеет привычных нам временных границ, то есть она содержит в себе одновременно и прошлое и настоящее и будущее. Отсюда «ясновидение», «предсказание» и т. п.

4. Мир целостен, и всё в нём взаимосвязано на информационно-энергетическом уровне. Человек – часть этого мира (как рыба в воде). Главная характерная особенность человека в том, что он в состоянии сознательно взаимодействовать с окружающим миром, в том числе и получить при соблюдении определённых условий необходимую информацию как о себе, так и об окружающем мире, причём без каких либо временных ограничений, то есть в общепринятом смысле получать любую информацию о прошлых событиях, настоящих и будущих. При этом «приёмником» информации является сам человеческий организм.

На использовании человеческого организма в качестве «приёмника» информации и основываются такие способности человека, как на лозоходство или так называемые «биофизический» или «биолокационный» способы поиска чего-либо. Все вышеперечисленные наименования: лозоходство, биофизический метод, биолокация по сути своей одно и тоже, объединяются более верным словом биоэнергетика, а ещё точнее являются прикладной частью эниологии – науки об энергоинформационном обмене в природе и обществе.

Способность человека осуществлять осознанный энергоинформационный обмен с окружающей средой и является основой биолокации. Причём этими способностями (это важно осознать) обладает каждый человек, их только необходимо в себе развивать, что достигается систематическими тренировками.

Хотя термин биолокации и не отражает сути явлений, для удобства и ввиду его широкого распространения мы и в дальнейшем им пользоваться, а также термином биофизический метод.

В положении к Руководству по разминированию фронтовых железных дорог излагаются характеристика и средства, а также способы подбора личного состава для работы биофизическим методом. Однако изложенный там материал в силу недостаточно чётко изложенных представлений о сути биолокации не может быть эффективно использован, и поэтому способ характеризуется как малоперспективный.

Практические тренировки в ходе сборов личного состава сапёрных подразделений, а также на объектах выполнения задач в Чеченской республике показали достаточно высокую эффективность биолокации. В результате проведённых экспериментов вероятность обнаружения ВОП в пределах железнодорожного полотна достигает от 50 до 100 %, что гораздо эффективнее использования миноискателей и щупов, а также визуального способа поиска.

Это позволило сделать вывод, что при систематической тренировке личного состава биолокация в сочетании с другими способами поиска ВОП может дать достаточно высокие результаты.

В ходе занятий и тренировок, проводившихся экспериментов отработаны некоторые методики применения способа в ходе прогнозирования минной обстановки, ведения минной разведки и выполнения работ по поиску ВОП.

НЕОБХОДИМЫЙ ДЛЯ РАБОТЫ ИНСТРУМЕНТ.

Для работы используются так называемые рамки и маятники.

Специально подготовленный человек способен работать без инструмента, то есть получать необходимую информацию, не используя подручных средств, однако это требует серьёзной специальной подготовки, и в данном случае речь о методах такой подготовки идти не будет.

Выше говорилось, что, во-первых, способностями биолокации обладает каждый человек, во-вторых, работает именно человеческий организм. Он – прибор (приёмник), а рамка или маятник – лишь стрелки (индикаторы) этого прибора.

Рамка используется, как правило, для работы на местности. Маятник – для прогнозирования и оценки обстановки с помощью карт, схем, планов и т.п., а также на местности на очень локальных участках или для работы с конкретными предметами, с целью получения информации о них.

Рамка представляет собой кусок изогнутой Г-образно проволоки диаметром 2-3 мм., лучше медной, но можно алюминиевой или стальной.

Каждый оператор (оператором называют человека, использующего биолокацию) должен сам методом подбора определить, какой материал ему больше подходит.

Рамка изготавливается индивидуально каждым оператором, так как она как бы «привлекает» у оператору (то есть накапливает информацию о нём и стиле его работы и её надо беречь от накопления посторонней информации).

Размеры рамки. Горизонтальная часть рамки должна быть длиной в три обхвата кулака оператора, вертикальная – в один обхват, с таким расчётом, чтобы рамка свободно вращалась вокруг кисти вытянутой руки в горизонтальной плоскости, а с низу оставался примерно один сантиметр (так называемая антенна или заземление). Смотри рис. 1.

Для изготовления маятника необходима нить длинной 50-70 см. и грузик массой и размером примерно с обручальное кольцо или гайку М6-М8. в качестве грузика можно использовать любой подходящий по размеру и массе предмет: кольцо, бусинку, гайку, специально изготовленный отвес, маленький гвоздик и т.п. рекомендуется, например, медное колечко. Но в конечном итоге оператор сам должен решить, какой предмет ему подходит.

Грузик подвязывается на нитку – маятник готов. Смотри рис. 2.

ОБУЧЕНИЕ ЛИЧНОГО СОСТАВА И ТРЕНИРОВКА

В РАБОТЕ С МАЯТНИКОМ И РАМКОЙ.

1. Подготовить материал для рамок и маятников.

2. Разъяснить доходчиво, желательно на уровне образцов и примеров основы энергоинформационного обмена, изложенного выше. При разъяснениях очень важно чтобы личный состав понял, осознал, принял на веру способности человека как приёмника информации, а также то, что эта информация может быть любого характера и из любой области, интересующей человека. В данном случае речь идёт о минной обстановке.

Внимание! Объяснить, что нельзя пытаться получать информацию аморального, корыстного, неэтического характера. Это наказуемо и опасно для здоровья и жизни. Например, без согласия человека, даже близкого, получить информацию о нём, искать захоронения с целью ограбления, прогнозировать результаты азартных игр, пытаться получить информацию с последующим её использованием во вред кому-либо и т.п. Помните! Это нарушение принципов и законов энергоинформационного обмена, последствия которого могут быть весьма плачевными для нарушителя.

3. Объяснить и показать на примерах (на практике) как правильно работать с рамкой и маятником. Прежде чем начать с ним работать, их надо научить правильно держать и настраиваться на работу.

Основой правильной работы с рамкой или маятником является мысленное формирование программы работы и сосредоточение на ней, то есть правильное создание так называемой мыслеобраза или мыслеформы, алгоритма работы, который должен в себя включить порядок работы с рамкой или маятником, объект или участок работы и предмет или предметы (признаки) поиска, временные характеристики (например, дату и время, на которые делается прогноз).

Мыслеформа может включать и другие необходимые для работы параметры, но при этом она должна быть достаточно лаконична и предельно конкретна. Наиболее целесообразно не формировать сложный многоплановый алгоритм, а использовать ряд простых мыслеформ, позволяющих последовательно от общего к частному получать, уточнять конкретизировать необходимую информацию.

РАБОТА С РАМКОЙ.

1. Определить алгоритм работы, например: «Я ищу (или мне необходимо) найти все ВОП на железнодорожном участке, на котором я работаю и линии управления фугасами». Алгоритм для начала можно записать или заучить.

2. Взять рамку в правую руку (в ходе тренировок оператора сам должен определить какой рукой ему удобнее и эффективнее работать) следующим образом: локтевой сустав руки прижать к боку, предплечье выставлено горизонтально вперёд, рамка в ладони. Ладонь сжата в кулак таким образом, чтобы горизонтальная часть рамки была параллельна земле, то есть расположена горизонтально, а вертикальная – зажата в ладони в кулаке так, чтобы могла свободно вращаться на 360°, то есть рамку крепко не сжимать, а большой палец должен быть сбоку кулака а не сверху, чтобы не мешать вращению рамки. Нижний конец рамки должен выступать из кулака на 0,5-1,0 см. Вращением кулака влево - право найти такое равновесное положение рамки, при котором она не будет самопроизвольно отклоняться в ту или иную сторону.

3. Правильно взяв рамку, необходимо мысленно настроиться на работу с ней. Прежде всего необходимо произвести процедуру очистки рамки от лишней информации. Это делается следующим образом. Мысленно говоря: «Я снимаю с рамки ненужную информацию», большим и указательным пальцами левой руки обхватить, сомкнуть их в кольцо, горизонтальную часть рамки у правой руки не касаясь самой рамки, провести руку вдоль рамки как бы собирая в ладонь сгусток энергии с посторонней информацией, затем, проводя большим пальцем руки по кончикам остальных пальцев, как бы стряхнуть информацию с руки, представляя мысленно при этом, что собранная с рамки информация – сгорела.

4. Затем настроиться на работу с рамкой, для чего необходимо привести себя как можно в более спокойное состояние, освободиться от посторонних мыслей, сосредоточиться только на предстоящей работе. Это можно сделать следующим образом. Мысленно или в слух поговорить с рамкой, сосредоточить взгляд на ней, при этом проверить свою готовность к работе, задав программу, что положительным ответом на предстоящие вопросы будет отклонение рамки влево (к сердцу), отрицательным – вправо. Примерная мыслеформа «Рамочка, я тебя люблю, давай поработаем с тобой, ответь мне пожалуйста: «Ты будешь со мной работать? Ответь мне ДА пожалуйста». Этой мыслеформой, постоянно повторяемой, как бы оказывать давление на рамку.

Если оператор к работе готов, то поворот рамки произойдёт в сторону «Да», то есть влево. Чем лучше оператор подготовит себя к работе, тем энергичнее будет двигаться рамка. Ответ «Нет» говорит о том, что человек к работе не готов, или работу, которую он планирует, выполнять нельзя. Получив отрицательный ответ, необходимо лучше себя подготовить к работе. Если это не дало положительных результатов, то запланированную работу выполнять не следует по каким либо причинам, в которых необходимо разобраться, то ли предстоящую работу по каким либо причинам выполнять нельзя (например, неподходящее время для работы или характер работы ведёт к нарушениям законов эниологии).

5. После настройки на работу, приступить к её выполнению, создав необходимую мыслеформу и сосредоточившись на ней, отсекая посторонние мысли, взглядом следить за поведением рамки, фиксируя её показания «Да» или «Нет».

6. Создавая мыслеформу для работы с рамкой, например «Я ищу на данном участке железной дороги ВОП и провода» необходимо как можно более чётко формулировать программу в том плане, чтобы её было легко фиксировать в сознании и сосредотачиваться на ней, мыслеформа (программа) должна как можно более соответствовать условию однозначности ответа «Да» или «Нет», то есть не должна допускать двоякости толкования. Кроме того недопустимо заранее формировать мыслеформу – ответ, иначе ответы будут необъективны и сформулированы мыслью самого оператора.

7. После работы с рамкой или смены характера работы необходимо очистить рамку от ненужной (лишней) информации, как было описано выше и «поблагодарить» рамку за работу.

8. На начальном этапе тренировок и работы с рамкой, с целью лучшего сосредоточения готовить рамку к работе (фактически самого себя) и работая, можно мыслеформы создавать вслух голосом или шепотом и постоянно повторять их в процессе работы. При приобретении устойчивых навыков достаточно всё делать мысленно. Чем ярче и детальнее мыслеобраз, чем лучше оператора сосредоточен на характере работы, чем конкретнее мыслеформа, чем более тренирован оператор, - тем эффективнее результаты работы.

РАБОТА С МАЯТНИКОМ.

1. Маятник предпочтительнее использовать для работы с небольшими предметами с целью получения информации о них или с картами, схемами, планами и т.п., для прогнозирования оценки обстановки.

2. Принцип настройки на работу, очистки маятника от лишней (ненужной) информации, а также принцип работы – создание мыслеформ с целью получения ответа по типу «Да - нет», те же что и с рамкой. При этом определить, например, что колебания маятника в плоскости «от себя – на себя» - обозначают «Да», а в плоскости параллельно телу – «Нет».

3. Маятник держится за нитку большим и указательным пальцами правой руки, прижатой плечом к туловищу, а предплечье выставлено вперёд таким образом, чтобы было удобно работать с предметом, картой, схемой, планом и т.п.

4. При работе с небольшими по размерам и массе предметами, которые могут быть размещены на ладони, их удобнее размещать на ладони первой руки, на уровне пупка, таким образом, чтобы маятник находился посередине между предметом и телом оператора. На большие предметы, - просто ложить левую руку, размещая маятник между телом и предметом. Со схемами, планами, картами и т.п., удобно работать стоя перед столом, положив документ на него.

НЕКОТОРЫЕ МЕТОДИКИ РАБОТЫ САПЁРОВ С РАМКАМИ.

Внимание, так как оператор должен быть полностью сосредоточен на работе, то его необходимо обезопасить от мин – ловушек, других опасностей, то есть он должен передвигаться по заранее проделанным проходам при работе на местности или по заведомо безопасным местам, а при работе на железнодорожном полотне, передвигаться по шпалам или рельсам, а впереди должен двигаться сапёр со щупом с целью общего контроля за обстановкой и своевременного обнаружения растяжек, мин-ловушек, других опасностей для движущего следом оператора.

Методика поиска ВОП на железнодорожном полотне.

Операторы с рамками ставятся в поток за сапёром со щупом, движущимся первым. Расстояние между сапёрами – операторами и другими сапёрами определяет командир подразделения, исходя из требований руководящих документов и условий работы. Варианты схемы расстановки личного состава смотри на рис. 3.

Оператор задаёт себе программу поиска, например «Находить взрывоопасные предметы и электропровода в радиусе 1,5 метра». Наиболее безопасно и эффективно оператору двигаться по рельсам, один по правому, другой, на безопасном расстоянии – по левому. Радиус полтора метра выбран как минимально допустимый с целью дублирования работы второго оператора, захвата по ширине всей колеи и захвата по полтора метра полосы отвода с каждой стороны. В местах, где оператор на свою мыслеформу получает утвердительный ответ (отклонение рамки влево) он ставит флажок или делает отметку мелом, а сапёры, движущейся сзади в потоке, обследует визуально, с помощью щупов и миноискателей пространство в радиусе полутора метров от отметки. Задавать программу поиска радиусом менее полутора метров – нецелесообразно, так как желательно за один проход проверить колею по всей её ширине. Увеличение радиуса поиска более полутора – двух метров потребует более высокой квалификации оператора и сделает работу по обследованию опасных участков более трудоёмкой, не оправдывающей предстоящих задач, например, обеспечить безопасное движение поезда. Приведённый выше вариант работы выбран с целью обеспечения наиболее высокого и безопасного темпа работы сапёров в потоке, с целью обеспечения безопасности движения поездов. А также наиболее предпочтителен для предварительной оценки обстановки при минной разведке на железнодорожном пути, когда достаточно одного сапёра со щупом, двух операторов, командира подразделения, и подразделения охраны. В каждом конкретном случае, командир подразделения, зная свои задачи, силы и средства, время, отведённое на их выполнение, должен сам принять решение о порядке использования операторов, обеспечив безопасность их работы. Результаты каждой работы должны фиксироваться, анализироваться, обобщаться с целью выработки и совершенствования методик работы.

Методика поиска ВОП на участке местности.

Вдоль границы участка, в двух взаимно перпендикулярных направлениях сапёрами проделываются проходы. Двигаясь по проходу, оператор с рамкой задаёт программу поиска ВОП на участке, и в местах, где зафиксированы показания рамки, - выставляет флажки. Пройдя один проход, начинает аналогичным образом работать в перпендикулярном проходе. Если от флажков мысленно провести линии, параллельные границам участка, то получим как бы координатную сетку, в местах пересечения линий которой наиболее вероятно место нахождения ВОП. Поэтому, последующие проходы, используя щупы и миноискатели, наиболее целесообразно проделывать вдоль линии полученной координатной сетки с целью скорейшего обнаружения и уничтожения ВОП. Затем эти проходы использовать для дальнейшей работы, выявляя минную обстановку и разминируя образовавшиеся в результата проделывания проходов маленькие участки. При этом также целесообразна работа операторов с рамками по уточнению обстановки на этих участках. Методика та же, что приведена выше. Смотри рис. 4.

Работа маятником с картами, схемами, планами и т.п.

Приготовить схему пути, объекта или участка местности, подлежащего обследованию. Разработать алгоритм работы. Настроиться на работу. Передвигая маятником вдоль границы интересующего участка или вдоль схемы пути, отмечая на схеме места, где маятник даёт показания (начинает колебаться). Затем эти места подлежат обязательной проверке сапёрами на местности с помощью рамки и других средств поиска.

Некоторые методики тренировок личного состава.

Тренировки должны проводиться по принципу «от простого к сложному», носить систематический характер. После того, как человек уяснил суть метода биолокации, изготовил себе инструмент, научился настраиваться на работу (то есть получить с помощью рамки или маятника ответ на мыслеформу «Будем ли мы сейчас работать») необходимо продолжить дальнейшее обучение с двух – трёх простых тренировок, чтобы человек почувствовал на практике результативности метода и поверил в свои возможности. При работе с маятником, для начальных тренировок целесообразно научиться работать с предметами. Например, взять предмет в руки и задать какой либо вопрос об этом предмете. Скажем взять пачку сигарет и спросить «Можно ли мне это есть», затем «Можно ли мне это курить», затем «Полезно ли мне это курить» и т.п.

Можно тренироваться с продуктами питания, выясняя полезен ли этот продукт для тебя. В общем проявлять творчество и соблазнительность. Усвоив простые приёмы, перейти на работу со схемами. Например, руководитель занятия на определённом участке ж.д. пути устанавливает учебную мину, обучаемые не знают где. Затем им показывается участок. Они изображают на бумаге схему участка в определённом, удобном для них масштабе, и работая маятником со схемой отмечают на ней места, где маятник дал показания. Затем осматривают участок местности, смотрят на сколько ошиблись, сколько было ложных показаний. Любая тренировка повторяется до приобретения устойчивых навыков.

Тренироваться с рамкой необходимо на местности. Например, на определённом участке пути установить учебные мины или спрятать какие либо предметы и, задавая соответствующие программы поиска по описанным выше методикам работы, пытаться найти искомое.

ПОМНИТЕ. Очень важно настроиться на работу, правильно, просто, коротко и как можно более конкретно и однозначно, не допуская двоякости предполагаемых ответов, только «Да» или «Нет», сформировать алгоритм работы (создать мыслеформу) и постоянно в процессе работы быть на ней сосредоточенным.

Правила безопасности.

1. Не работать в болезненном состоянии.

2. Во время работы необходимо быть сосредоточенным и спокойным, не работать, когда возбуждены, обозлены, расстроены или находитесь в состоянии стресса.

3. Не работать в нетрезвом состоянии.

4. Не считать полученные ответы единственно возможными.

Некоторые возможные области практического

использования биолокации.

1. Оценка минной обстановки сапёрами, ведение минной разведки.

2. Поиск опасных мест и неисправностей на ж.д пути и ж.д объектах (разобран стык, имеются опасные отступления от норм и т.п.).

3. Поиск порывов в трубопроводах, электрокабелях, электросетях и т.п.

4. Поиск потерянных предметов.

5. Поиск неисправностей в технических системах по схемам.

И так далее.

Всё в конечном итоге зависит от необходимости того или иного действия, степени подготовленности операторов, возможности и целесообразности в каждом конкретном случае использовать метод биолокации.

ЗАКЛЮЧЕНИЕ.

Данная разработка предназначена для обучения личного состава принципам биолокации и использования их в практической деятельности. При правильной организации подготовки и систематической тренировке личного состава, разумном использовании на практике методов биолокации, обобщения и анализа опыта создания новых методик и приёмов работы, биолокация сыграет достаточно важную роль, в частности, в вопросах обеспеченности минной безопасности действий железнодорожных войск.

ОПИСАНИЯ НЕКОТОРЫХ ЭКСПЕРЕМЕНТОВ.

1.
3.11.1999 года. На однопутном участке дороги протяжённостью 200 м. заложено десять учебных мин ПМН и ТМ-57. Поиск производится с помощью «рамки» Г-образной формы из медной проволоки диаметром 2 мм. Оператор двигался по рельсу, задавая программу поиска ВОП в радиусе 1,5-2 м. вокруг себя, с целью перекрыть железнодорожное полотно по всей ширине. В ходе работы было зафиксировано двадцать показаний. Повторный проход по соседнему рельсу в обратном направлении на 90 % подтвердил предыдущие результаты. В ходе работы было найдено восемь из десяти установленных мин. Таким образом, при 50 % ложных показаний вероятность обнаружения ВОП составила 80 %.

2.
2.05.2000 года, ст. Грозный. Эксперимент по поиску ВОП рамкой. Цель поиска – боевая ручная граната РГД-5 без запала.

Вариант 1.   На участке железнодорожного пути протяжённостью 20 м. спрятанная граната РГД-5 в щебёночной отсыпке. Оператору известно, что граната находится справа от него по ходу движения. Первый заход производился по шпалам в междурельсовом пространстве. Рамка «сработала» трижды. Места срабатывания отмечались мелом. При работе было ощущение недостоверности показаний. Поэтому сделан повторный проход по тропе в междупутье. Зафиксировано три или четыре показания. Также было ощущение недостоверности. Третий заход был сделан по гравийной отсыпке (ширина отсыпки 0,5-0,7 м.). первое же показание рамки принято за достоверное. При осмотре места граната оказалась прямо под ногами оператора, что соответствовало заданной программе поиска.

Вариант 2.   Граната спрятана в траве на междупутье на площадке размером 10*5 м. Первый проход сделан по д.ж пути. Зафиксировано 2-3 показания, достоверность не гарантирована ощущениями. Второй заход сделан по междупутью с программой поиска методом координатной сетки, т.е. оператор двигался вдоль короткой стороны участка, зафиксировав показания рамки, свернул на участок, получив второе показание и осмотрев местность вокруг себя, нашёл гранату рядом с собой.

Вариант 3.   Поиск гранаты по схеме (плану) участка с помощью маятника. На площадке размером 12*6 шагов зарыта граната. На листке бумаги в масштабе изображён план участка, который обследовался по периметру маятником. Работалось трудно, ощущение успеха не было. Результат оказался надуманным и с реальным не совпадал. Причина, видимо, была в отсутствии должного настроя оператора на работу. Через трое суток попытка была повторена. Результат оказался недостаточно точен, предполагаемое местонахождение гранаты не совпадало с фактическим примерно на метр.

3.
Практическая работа подготовленного оператора в августе 2000 года по прогнозированию минной обстановки по схемам железнодорожных участков с помощью маятника позволила сапёрам спецпоезда № 2А обнаружить и обезвредить 7 из 8 обнаруженных за месяц ВОП.

4.
Обучение личного состава сапёрных подразделений биофизическому поиску ВОП показало, что при понимании основного способа  и наличия желания каждый человек способен использовать биолокацию в работе, кто с большей эффективностью, кто с меньшей. В любом случае для достижения устойчивых результатов необходимо чёткое понимание сути и основ способа, желание оператора работать, соответствующий психологический настрой, чёткое формулирование алгоритма работы, систематические тренировки в развитии и совершенствовании навыков.
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Варианты поиска ВОП на ж.д. пути.
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Рис. 3.

Варианты поиска ВОП на местности.
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Рис. 4.
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1. Сапёр со щупом


2-3 сапёры с рамками


1,5-2 м. – ширина задаваемой программы поиска.


30-40 м. – минимальная дистанция между сапёрами.
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= граница участка


- проход по которому движется оператор


=/= места показания рамки


-м- вероятное местонахождение ВОП
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